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O-Notation
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O-Notation

foo(int E[], bool b) {

1

2 if (b) {E&
3 barl(E);
4 } else {

5 bar2(E)
6 }

7 }

e Sei f(n) die Worst-case Laufzeit von bari

@ Sei g(n) die Worst-case Laufzeit von bar2

o Worst-case Laufzeit von foo 7 vy i (f(ﬂ] / 9/ (’7/)
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O-Notation

Zeige: max(f(n),g(n)) € ©(f(n) + g(n))
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O-Notation

Zeige: max(f(n),g(n)) € ©(f(n) + g(n))

— max(f(n),g(n)) € Q(f(n) +g(n))
und max(f(n), g(n)) € O(f(n) + g(n)) ¥
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Average-Case Analyse
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Average-Case Analyse

foo(bool E[]) {
int 1 = 0, m = 1; @ Gesucht: A(n)
while (i != E.length) {.
if (E[i] == true) {m = 2 * m: }
)io= i+t @ Alle Eingaben gleich
wahrscheinlich

} .
ywhile (m != 0) {m=m- 1; }

O~NOOGOPR~WN

@ Nur Vergleiche Kosten Zeit
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Ceobach Langon :
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> Schleilenbed « 0T mal Ghor Prift

3 il fod: n mal Uborprufd
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1 foo(bool E[]1) {
2 int i =0, m = 1; @ Gesucht: A(n)
3 while (i != E.length) {
4 if (E[i] == true) { m = 2 * m; }
5 i=i+1; @ Alle Eingaben gleich
6 } wahrscheinlich
. " - .
; } vhile (@ 1=0) {m=m - 1; } @ Nur Vergleiche Kosten Zeit
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1 foo(bool E[]1) {
2 int i =0, m = 1; @ Gesucht: A(n)
3 while (i != E.length) {
4 if (E[i] == true) { m = 2 * m; }
5 i=i+1; @ Alle Eingaben gleich
6 } wahrscheinlich
. " - .
; } vhile (@ 1=0) {m=m - 1; } @ Nur Vergleiche Kosten Zeit
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Rekursionsgleichungen aufstellen

def £(d, 1):
if d > 0:

return 6,_‘ ! 1/2) +<;Qd -1, 1/2)
o

return (Iekx2 (20 (1/2)%%2)%x (1/2) * 1/2 (
\

F(o €)= ol
F(i;:e\): 3,,:(0(_4/1/1 + & q>o
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Rechenregeln fiir Logarithmen und Potenzen

Losuvi'“iwvvsi
Q
k=Y Akbk b=y

ialogb(C) — clogy(a) @ et ? = /e ( )

o (a7)" = aPc

o logy(a) + logp(c) = logy(a-c) Lo ()
odogy(a) —logs(c) =-logy (@) b 0 =y
° logy(a)-c = logy(a%)




Rekursionsbaum
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Substitutionsmethode
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Nachster Termin

Nachste Vorlesung
Montag 7. Mai, 8:30 (HO1).

Nachste Globaliibung
Dienstag 8. Mai, 13:15 (Aula 1).
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